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• 유니버설로봇임재익 과장

• Application Engineer(부산사무실)

• jali@universal-robots.com / 010 7326 5551
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Introduction

• 일렉트릭스 이정민 파트장

• 로보트릭스 사업본부
• jmlee@electrix.com / 010 3583 6769
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• 유니버설로봇 소개

• 산업용 로봇과 협동로봇의 차이점

• 유니버설로봇의 핵심가치

• Partner(일렉트릭스) 소개

• Machine Tending Application 특징

• UR+

• 적용사례

• Q&A
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Universal Robot for 
Machine Tending
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Universal Robots 소개
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회사 개요
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매출 지표 (M$)

2005
덴마크 설립 최초 협동로봇 양산

2008

40~50%
협동로봇

시장 점유율

파트너사

65,000+
협동로봇 판매

1000+
직원

20+
사무실

Kim Povlsen
CEO and President

1,100+

UR+ 파트너
400+



© 2022 Universal Robots A/S. All Rights Reserved.

글로벌 네트워크

UR 본사

UR 지사

Ann Arbor (US) Boston (US)

Irvine, California (US)

Santago de Querétaro (MX)

Barcelona (ES)
Turin (IT)

Prague (CZ)
Munich (DE)

Odense (DK)

Bangalore (IN)

Noida NCR (IN)
Taipei (TW)

Tokyo (JP)Seoul (KR)

Beijing (CN)

Shenzhen (CN)

Singapore (SG)

Bursa (TRKY)

Paris (FR)

Bucharest (RO)

Dallas, Texas (US)
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Industrial Robots
(산업용 로봇)

Collaborative Robots
(협동 로봇)
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Industrial Robots
(산업용로봇)

Collaborative Robots
(협동 로봇)

V S.

빠른 Set-up어려운 Set-up

높은프로그래밍전문지식

고정설치

넓은공간요구

안전펜스필요

많은추가비용

누구나프로그래밍가능

유연한재배치

제한된공간사용가능

사람과협업가능

빠른투자회수로비용
효율적
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What’s in the box?
e-Series Standard vs. OEM

e-Series Standard e-Series OEM
(AC or DC options)

Includes:
• Robot Arm (3, 5, 10, 16)
• Standard Control Box w/ Cabinet
• Teach Pendant
• Power Cable
• User Guides

Includes:
• Robot Arm (3, 5, 10, 16)
• OEM Control Box (AC or DC)
• User Guides
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UR Service Program

UR Academy

Universal Robot 핵심 가치

쉬운 프로그래밍

빠른 설치

유연한 재배치

쉬운 유지 보수
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• 직관적인 3D 인터페이스

• 사용자 친화적이고 직관적인 티치 팬던트

• 프리드라이브 기능 탑재, 로봇을 손으로
움직여 티칭 가능

• 잘라내기, 복사 및 붙여 넣기를 사용하여
쉬운 프로그램 편집
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쉬운 프로그래밍
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1 hour 
코봇 포장 풀기
코봇 장착하기
간단한 프로그램

2 boxes
컨트롤러
로봇 암

220V
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빠른 설치
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생산시설 전체에서 작업을 수행 할 수
있는 유연한 로봇 셀을 구축할 수
있습니다.

UR로봇은 다양한 작업을 수행하고 쉽게
재배치 할 수 있습니다.

14

유연한 재배치
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쉬운 유지보수

• 그리스 오일 급유 불필요

: 반영구적인 수명의 그리스 사용

• 엔코더 배터리 교체 불필요 (2개의 엔코더에서 배터리를 사용하지 않음)

: 마그네틱 엡솔루트 엔코더  배터리 없이 현재 위치 인식

• 모터 케이블 교체 불필요

: 조인트 일체형 모터  케이블 마모 최소화
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쉬운 유지보수(호환성)

 로봇 관절 호환  컨트롤러 호환

e-Series

Filter

Fan

Energy 
eater 48V PSU

Safety Control Board + 
Motherboard

SD card
Fuse

Type
Arm

UR3e UR5e UR10e UR16e TP

UR3e Controller     

UR5e Controller     

UR10e Controller     

UR16e Controller     
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쉬운 유지보수(교체)

• 손 쉬운 조인트 교체(일체형)

• 숙련자가 아니어도 누구나 쉽게 교체 가능

• 로봇 고장 시 빠른 조치 가능

• 각 조인트 개별 수리 가능
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UR Service Program

Service product platform
Reactive and Preventive Care

UR CARE UR INSIGHT UR 
PERFORMANCE

Academy myUR

... ...

myUR 
Monitoring

Notifications

... ...

Performance 
Check

Remote 
Access

... ...

Service concept

Service Offerings

Product and 
features
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UR Academy(온,오프라인 교육)

고급 교육
2 days

인터페이스
교육
1 day

산업용 통신
교육
1 day

S&T
교육

2 days

서비스 교육
(간소화)

1 day

오퍼레이터
교욱

2 days

핵심 교육(e-Series)
2 days

E-러닝(90min)
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공인 교육 센터(ATP) UNIVERSAL ROBOTS KOREA
3rd Floor, Pankyo Innovalley B
253, Pangyo-ro, Bundang-gu, 
Seongnam-si, Gyeonggi-do

LUDENS KOREA
11, Yeonmujang 15-gil, 
Seongdong-gu, Seoul

SONGWON TRADING
6, Seolleung-ro 121-gil,
Gangnamgu, Seoul

DAS KOREA
16, Deogyeong-daero 1556beon-gil, 
Yeongtong-gu, Suwon-si, Gyeonggi-do

YOUNGCHEON POLYTECHNICS
1, Robotcampus-ro, Yeongcheon-si, 
Gyeongsangbuk-do

SAMICK THK
163, Seongseodong-ro, 
Dalseo-gu, Daegu

ELECTRIX
43-3, Gyeongjeoncheol-ro 24beon-gil, 
Gangseo-gu, Busan
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UR 공인 인증 교육센터
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1

2

3

4

56

7

8

9

10
문 열림

작업 전 파트 Pick

척 열림

작업완료 파트 Pick

클리닝

작업완료 파트 Place

척 닫음

파트를 머신에 삽입

머신 동작

문 닫음

Finished 
part out

Raw part in

머신탠딩 어플리케이션 단계
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왜 머신탠딩을 자동화 해야 할까요?

• 기계 효율성 향상

• 더 많은 생산량

• 직원들의 단조로운 작업 감소

• 의미 있는 작업을 위한 직원 재배치

• 숙련된 인력 부족 문제 해결

• 안전사고 방지
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머신탠딩 자동화 구현을 위한 과제

• 레이아웃 (CT & 작업환경)

• 머신과의 인터페이스

• 다양한 종류의 제품 처리

• 그리퍼 설계

• 인피더, 아웃피더 설계
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레이아웃

바닥 고정

다수의 기계

틸트 고정
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레이아웃

1대 관리공정



© Universal Robots

Machine Tending Masterclass

© Universal Robots

34

레이아웃

2대 관리공정



© Universal Robots

Machine Tending Masterclass

© Universal Robots

35

레이아웃

4대 관리공정
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모바일 로봇

레이아웃
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그리퍼 선택

구동방식 및 부품의 모양과 무게에 따라 그리퍼 선택

전동식 & 공압식

3-Finger-Gripper
• 둥근파트 그립에 적합
• 안정적으로 잡기위해 낮은 그립힘 필요

2-Finger-Gripper
• 각진파트 그립에 적합
• 부품의 무게에 따라 높은 파지력 필요

Vacuum-Gripper
• 가볍고 표면이 매끄럽고 이물질이 없는 제품
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Single or Dual gripper?

페이로드
• 듀얼그리퍼 무게와 제품 2개를 집었을 때의
페이로드를 고려해야 함

회전반경
• 장비 내부에서 듀얼그리퍼의 회전반경을 고려

사이클타임
• 사이클 타임을 줄여 줄 수 있음

ROI
• 높은 투자 대비 더 높은 생산성 가능

작업반경
• 최대 도달거리가 싱글 그리퍼와 차이가 있음
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그리퍼 설계 시 유의사항

그리퍼를 설계 할 때, 가공 전 후의 파트 형상을 고려하여야 합니다.
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Select your options

어플리케이션 빌더

• Robot

• Tool Type

• Tool Setup

• Infeed

• Outfeed

• Interface
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Download your customized solution package

• Program Templates

• How-To Cards

• Functional Simulation

어플리케이션 빌더
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UR+ (Machine Tending)
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The UR+ Ecosystem solutions

Gripping systems 2D and 3D Vision systems

Software Handling systems and range extenders
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Robotiq Gripping and Vision

Robotiq의 플러그 앤 플레이 그리퍼는 높은 정확도를
제공하여 정밀 작업에 적합하며 IP 등급은 가장
까다로운 제조 조건에서도 신뢰성을 보장합니다.

• 특징
o 50-145mm 스트로크
o 자동파트 감지, 위치 피트백 및 부품 검증
o 높은 정밀도와 쉬운 사용성
o 산업환경을 위해 높은 IP등급(67)
o ISO/TS 15066
o Vision 통합 사용가능
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EASYROBOTICS Profeeder X

EasyRobotics의 Profeeder는 모든 CNC 기계에 연결할
수 있고 팔레트 리프터로 쉽게 이동할 수 있는 소형
모듈식 로봇 셀입니다.

특징

• 오버타임을 줄이기 위한 2 개의 무버 (trolleys)

• 트레이 자동 센터 정렬

• 모든 제품 타입에 가능한 피더

• 다양한 로봇 마운팅 제공
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Flexxbotics CNC Interface

Flexx CNC 인터페이스는 Universal Robot이 여러 CNC 
기계와 쉽게 통신할 수 있도록 설계된 표준화된
미들웨어 및 URCap입니다. G 코드/M 코드 실행, 
바이스 작동, 도어 열기/닫기, 중지/시작 주기 관리를
포함하여 프로세스의 모든 측면을 제어가능한 통신
모듈 입니다.

특징

• G코드 및 M코드 실행

• CNC 주변장치 제어(바이스, 도어,시작/정지 사이클)

• CNC 컨트롤러 라이브러리 제어

• CNC 프로그램 템플릿 제어
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적용 사례
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AF Fasteners

생산량 증가와 가동시간 증가로
인한 솔루션 필요

Challenges:
갑작스런 오더 증가로 인한 야간작업 필요성

야간 작업자를 구하기가 쉽지 않았고, 이에
따른 자동화 구축이 필요

비즈니스가 변화함에 따라 시장 요구 사항을
충족하기 위해 솔루션은 유연하고 새로운
작업에 맞게 쉽게 재프로그래밍되어야
했습니다.
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AF Fasteners 
빠른 자동화 적용과 생산성 향상

Solutions:
생산량 증가를 위한 솔루션 제공, 쉬운 호환성을
제공하는 UR+제품 이용하여 빠른 설치

자체직원이 교육을 받은 후, 사내에서 빠른
프로그래밍 수행

Results:
UR10e로 생산성 40% 증가

8개월 이내의 빠른 ROI 실현
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Benham은 다양한 생산시설에서 다양한 제품에
코봇을 설정하는 데 필요한 유연성을 요구했습니다.

지속적으로 야간 근무를 할 인력을 찾는 데 어려움이
있음

볼륨 증가는 첫 번째 셀에서 절약한 비용으로 두 번째
셀에 자금을 조달할 수 있음을 의미했습니다.

Benham Engineering
UR10e를 이용한 야간작업 수행

Challenges:
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Benham Engineering
빠른 설치로 로봇이 8개월 이내에 ROI를 달성

Solutions:

쉬운 호환성을 제공하는 UR+ 제품을 사용하여 빠른
설치가 가능

통합자로부터 교육을 받은 후 Benham 자체 직원이
사내에서 빠른 프로그래밍

UR10e로 생산성을 즉시 40% 향상

구현의 단순성과 저렴한 비용은 첫 번째 셀이 제공한
비용 절감을 통해 다음 머신에 적용

Results:



© Universal Robots

Machine Tending Masterclass 52

UPE Engineering

UR10e 로봇은 여러 부품을 잡을 수 있고 한 부품에서
여러 작업을 수행하는 처리량을 증가시키는 유연성을
제공합니다.

Challenges:

유연성과 생산량 증대가 필요한 고객층이 다양한 기업

인건비 증가에 따른 어려움과 효율화 필요성

신속한 적용이 필요했고 일부 부품의 볼륨 증가는
로봇을 활용해야 함을 의미했습니다.
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UPE Engineering
효율성을 극대화하고 스크랩을 줄이면서 머신 작업

Case study

Solutions:

Results:

그리퍼를 사용하여 2개의 부품을 집은 다음 2개의
미가공 부품을 워크 홀딩에 로드하여 처리량을 늘리는
데 필요한 프로세스

기존 프로그램 기반의 프로그래밍 템플릿과 함께 UR+ 
제품을 사용하여 빠른 구현이 가능했습니다.

12개월 이내에 로봇에 대한 ROI를 확인했기 때문에
구현의 단순성과 저렴한 비용

UR10e를 이용한 생산량 40%증가
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지속가능한 Machine shop

생산 요구 사항을 충족 하도록 하십시오.

그리고 미래를 위한 투자를 준비하십시오.
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Questions
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임재익 과장
jali@universal-robots.com

이정민 파트장
jmlee@electrix.com

Thank you


